
ก ำหนดกำรฝึกอบรมเชิงปฏิบติักำรหลกัสตูร 

“กำรส ำรวจด้วยนวตักรรมอำกำศยำนไร้คนขบัและระบบโครงข่ำยกำรรงัวดัด้วยดำวเทียมแบบจลน์เพื่องำนวิศวกรรม” 

ณ มหำวิทยำลยัเทคโนโลยสีุรนำร ี  ศนูยเ์คร่ืองมือวิทยำศำสตรแ์ละเทคโนโลยี  

อำคำรเทพรตัน์วิทยรกัษ์ (F12) ห้องบรรยำยหมำยเลข F12107A   
                          

วนัเสำรท่ี์ 22 สิงหำคม  พ.ศ. 2563 

08.30 – 09.00 น. ลงทะเบยีน ณ อาคารเทพรตัน์วทิยรกัษ์ (F12) หอ้งหมายเลข F12107A ศูนยเ์ครื่องมอืวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลย ี

09.00 – 09.15 น. พธิเีปิดการสมัมนา โดย : ผุอ้ านวยการศูนยเ์ครื่องมอืวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลย ี 

รองผูอ้ านวยการศูนยเ์ครื่องมอืวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลย ีกล่าวตอ้นรบั ประธาน แขกผูม้เีกยีรต ิผูเ้ขา้ร่วมอบรม 
และกล่าวรายงานวตัถุประสงคก์ารด าเนินโครงการฯ  

09.15 – 10.00 น. 

 

การบรรยาย หวัขอ้ นวตักรรมเครื่องมอืส ารวจ 

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั            

10.00 – 10.45 น. การบรรยาย หวัขอ้ การน านวตักรรมเครื่องมอืส ารวจเพื่อใชใ้นการส ารวจอ่างเกบ็น ้า 
                         อากาศยานไรค้นขบั กฎหมายและขอ้บงัคบัทีเ่กีย่วขอ้ง 

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั  

10.45 – 11.00 น. พกัเบรค 

11.00 – 12.00 น. การบรรยาย หวัขอ้ การแนะน าโปรแกรมออกแบบแนวบนิ Smart Pilot , DroneDeploy  
                         การแนะน าโปรแกรมประมวลผลภาพถ่ายทางอากาศ Pix4Dmapper Agisoft PhotoScan 
                         และ Global Mapper พรอ้มสาธติการลงโปรแกรม 

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั            

12.00– 13.00 น. พกัรบัประทำนอำหำรกลำงวนั 

13.00– 15.00 น. การบรรยาย หวัขอ้ การใชแ้อปพลเิคชนั DJI GO , DJI GO 4 , Pix4D Capture , Smart Pilot 
                         การออกแบบ Flight Plan แบบพืน้ที ่ ออกแบบ Flight Plan แบบแนวคลอง ถนน 
                         การออกแบบ Ground Control Point (GCP) 

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั            

   15.00 - 15.15 น. พกัเบรค 

15.15 – 16.30 น. การบรรยาย หวัขอ้ เครื่องรบัสญัญาณดาวเทยีม วธิกีารรงัวดัแบบต่างๆ และ Post Process  

                         การใชเ้ครื่องรบัสญัญาณดาวเทยีม เพื่อก าหนด GCP 

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั            
 
 
 
 
 



ก ำหนดกำรฝึกอบรมเชิงปฏิบติักำรหลกัสตูร 

“กำรส ำรวจด้วยนวตักรรมอำกำศยำนไร้คนขบัและระบบโครงข่ำยกำรรงัวดัด้วยดำวเทียมแบบจลน์เพื่องำนวิศวกรรม” 

ณ มหำวิทยำลยัเทคโนโลยสีุรนำรี   ศนูยเ์คร่ืองมือวิทยำศำสตรแ์ละเทคโนโลยี  

อำคำรเทพรตัน์วิทยรกัษ์ (F12) ห้องบรรยำยหมำยเลข F12107A   
 

วนัอำทิตยท่ี์ 23 สิงหำคม  พ.ศ. 2563 

08.30 – 09.00 น. ลงทะเบยีน ณ ลงทะเบยีน ณ อาคารเทพรตัน์วทิยรกัษ์ (F12) หอ้งหมายเลข F12107A ศูนยเ์ครือ่งมอืวทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลย ี 

09.00 – 10.45 น. ปฏบิตักิาร หวัขอ้ การตดิตัง้ GCP พรอ้มรงัวดัพกิดัและระดบัดว้ยเครื่องรงัวดัดว้ยดาวเทยีม 
                       การบนิท าแผนทีภ่าพถ่ายทางอากาศในพืน้ทีต่วัอย่าง แบบม ีRTK และแบบไม่ม ีRTK 

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั      

    10.45– 11.00 น. พกัเบรค 

11.00 – 12.00 น. 

 

การบรรยาย หวัขอ้ การน าขอ้มลูออกจาก GNSS ทีท่ าการรงัวดั GCP  
                         การใชโ้ปรแกรม Smart Pilot คดัภาพถ่ายทางอากาศ              

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั            

12.00– 13.00 น. พกัรบัประทำนอำหำรกลำงวนั  

13.00– 15.00 น. การบรรยาย หวัขอ้ การใชโ้ปรแกรม Pix4Dmapper , Agisoft PhotoScan ประมวลผลภาพถ่าย 

                          การสรา้งเสน้ชัน้ความสงูจาก Global Mapper  

วทิยากร : นายธษิณะ  เสรคีชหริญั            

   15.00 - 15.15 น. พกัเบรค 

15.15 – 16.30 น. อภปิราย-ซกัถาม  และ ปิดการฝึกอบรม 

   
หมำยเหตุ: ก าหนดการอาจมกีารเปลีย่นแปลงไดต้ามความเหมาะสม / พกัรบัประทานอาหารกลางวนัตามอธัยาศยั /  
ไม่มคี่าลงทะเบยีน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

       


